Sistem robotizat pentru redobandirea mersului
	Specificatiile tehnice 

	Dispozitiv robotic de tip "end-effector" care reeducă pacientul să meargă după un model de mers cât mai natural
Sa efectueze mișcări ale articulației gleznei completate cu mișcarea liberă a bazinului pe parcursul unui număr mare de repetări
Sa aiba  tabletă de minim 10 inch care sa poata fi plasată pe ambele părți ale dispozitivului
Raportul de mers al pacientului sa fie exportabil
Sa aiba baza de date
Viteza: pana la 3.5 km/h (+/- 5%)
Sa aiba funcție STOP atunci când pacientul intră în crampe spastice
Sa aiba feedback haptic
Sa contina jocuri motivaționale
Sa aiba minim 5 poziții de oprire a plăcilor pentru picioare
	Moduri de mișcare: "Normal" și "Interactiv" cu participare reglabilă a pacientului 0-100%.
	Pelvis activ cu amplitudine 0-50 mm și fază: -90 până la 90°; posibilitate de activare/dezactivare
Sa fie disponibil pentru pacienți adulți și pediatrici
	Sa accepte pacienti copii cu inaltimea intre 90-120 cm
Sa accepte pacienti adulți cu inaltimea cuprinsa in intervalul 120-210 cm
Greutatea suportata pentru pacient: minim 170 kg
Sa permita conectivitatea cu un televizor inteligent
Sa poata efectua 90 pasi pe minut
Lungimea pașilor: 27-62 cm
Lățimea plăcii pentru picioare sa fie reglabilă: 9-19 cm
Suport dinamic al greutății corporale a pacientului
Cotiere reglabile pentru brațe
Sa contina minim 4 dimensiuni de hamuri (S pentru pacienții pediatrici; M, L, XL pentru adulți)
Plăcile pentru picioare sa fie echipate cu minim 8 senzori de presiune și feedback haptic
Dimensiunile maxime ale dispozitivului:
- Lungime: 220 cm (+/- 5%)
- Lățime: 101 cm (+/- 5%)
- Înălțime: 270 cm (+/- 5%)
- Greutate: 800 kg (+/- 5%)
- Lungime maximă pentru instalarea pacientului: 335 cm



